
CTF1200フィードバック制御
張力検出器：DTH4100
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ブレーキ：HB0.5
糸速：8m/分

フィードバックコントローラ：CTF1200と張力検出器：DTH4100を組み合わせて、
設定テンションを変えながらフィードバック制御したときの機能と精度を表すグラフです。
設定された指令値に対して正確に制御されていることが分かります。


